
資料1 使用する犬型ロボット1:ダッ
キー

1

• ダッキーの特徴

• 特徴：ぬいぐるみ、話す、歌う 

動画1:動作「話す」 動画2:動作「歌う」

資料2 使用する犬型ロボット2:AIBO
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• AIBOの特徴

• 特徴：プラスチック、指示反応・動作あり

 

動画3:動作「おすわり」 動画4:動作「お手」

資料3 実施配置

•ひだまり大麻

• 1テーブル2人

• 1人にロボット1台

•仕切り有

•夢あかり

• 1テーブル4人

• 4人にロボット1台

犬型ロボット

参加者
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資料4 「実施条件」と発話・行動との
関係
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行動
「触る・触れようと
する」は、静止条件
の方が高かった。

発話
発話対象「ロボッ
ト」は、動作条件
の方が高かった。



資料5 「ロボットの種類」と発話・行
動との関係
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発話
発話対象「ロボッ
ト」は、AIBOの方
が高かった。

行動
「抱っこする」は、
ダッキーの方が
高かった。

資料6 「ロボットの種類」と参加者の
感想（気分）との関係
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「親しみ」、「落ち着
く」はダッキーの方
が高かった。

「楽しい」は、どちらも
評定値が2.5以上で
あった。

「飽きる」は、どちら
も「親しみ」、「楽し
い」、「落ち着く」より
大きく下回った。
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• ぬいぐるみ

• 歌う機能

• 指示に反応

• 動作がある

• 抱っこする

• 一緒に歌う

• 親しみ

• 楽しい

• 落ち着く

「ロボットへ」

• 発話

• 指示する

• 楽しい

• 興味の

持続

ダッキー
発話・行動 気分

発話・行動 気分
AIBO

資料7 ロボットの種類との関係 資料8 理想的な犬型ロボット
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理想的な

犬型ロボット

操作が

簡易的

タッチセン

サーで反応

応答型

動作がある
聞き取りや

すい音量

歌う機能

指示の

しやすさ

触り心地の

良い素材


